Prof. Dr. Alfred Toth
Trajektische Insertionen

1. Wir gehen aus von der allgemeinen Form eines ternaren semiotischen
Dualsystems

3x 2y lz x zl1 y2 x3
und bestimmen das situationale semiotische Dualsystem (vgl. Toth 2026a)

32 xy | 21 yz x zy 12 | yx 23

Ulo Syslo Sysro Uro x Ulo Syslo Sysro Uro

Weil Zeichen- und Realitatsthematik wie tiblich gesondert behandelt werden,
gibt es 4 mal 4 Kombinationen, von denen die Selbstabbildungen natiirlich
entfallen:

Ulo gro Syslo Sysro
Ulo — UloUre  [loSyslo  [JloSysro
Uro UroUlo  — UroSyslo  UroSysro
Sysle SysleUle  SysloUre  — SysloSysro
Sysro SysroUle  Sysroyro  SysroSyslo  —

Wir erhalten dann folgende 2 mal 12 Kombinationen.

Zeichenthematik

UloUro = (3.2,y.2) UloSysle = (3.2, x.y)
UroUle = (y.z, 3.2) UroSysle = (y.z,Xy)
SysleUle = (xy, 3.2) SysleUre = (x.y, y.2)
SysroUle = (2.1, 3.2) SysroUre = (2.1,y.z)
UloSysro = (3.2,2.1)

UroSysre = (y.z, 2.1)

SysloSysro = (x.y, 2.1)
SysroSyslo = (2.1, x.y)



Realititsthematik

Ulogre = (zy, 2.3) UloSyslo = (zy, 1.2)
grogle = (2.3,zy) UroSysle = (2.3,1.2)
SysleUle = (1.2, z.y) SysleUro = (1.2,2.3)
SysroUle = (yx,z.y) SysroUre = (yx, 2.3)
UloSysre = (z.y, y.X)
UroSysro = (2.3, y.x)
SysloSysro = (1.2,yx)
SysroSysle = (yx, 1.2)

2.Jede dieser 24 Dyaden kann nun trajektiert werden. Dadurch ,verschmel-
zen" also die relationalen Eigenschaften von je zwei Teilrelationen zu einer
neuen Teilrelation (vgl. Toth 2026b):

2.1. Zeichenthematische Trajektionen

T(UleUro) = T(3.2,yz) = (3y]|22)
T(UreUlo) = T(yz 3.2) = (v3]|z2)
T(SysleUl) = T(xy, 3.2) = (x3]|y2)
T(SyseUl) = T(2.1,32) = (2.3]|1.2)
T(UlSyslo) = T(3.2,x.y) = (Bx]2y)
T(UroSyslo) = T(yz Xxy) = (yx|zy)
T(SysleUr) = T(xy,y.z) = xy|yz)
T(SysrouUr) = T(2.1,y.z) = (2y]|12)
T(UlSys) = T(3.2,2.1) = (3.2]2.1)
T(UroSysr) = T(yz 2.1) = (yv2]|z1)
T(Sys'leSys) = T(xy, 2.1) = (x2]|yl)
T(SysmSysle) = T(2.1, x.y) = (2x]|1ly)

2.2. Realitatsthematische Trajektionen

T(UloUro) —

T(z.y, 2.3)

(z.2|y.3)



T (UreUlo) T(2.3,zy) = (2.z]3y)
T(SysloUlo) T(1.2,z2y) = (1.z]|2y)
T(SysreUlo) T(yx, z.y) = (yz|xy)
T(U'eSysro) T(z.y, yx) = (zy|yx)
T (UroSysro) T(2.3,yx) = (2y]|3x)
T (Sys!eSysto) = T(1.2, yx) = (ly]|2x)
T (SysroSysle) = T(yx, 1.2) = (y1]|x2)
T (UleSyslo) T(z.y, 1.2) = (z1]|y2)
T(UroSyslo) T(2.3,1.2) = (2.1]3.2)
T(Sys'eUre) T(1.2,23) = (1.2]23)
T (Sysreuro) T(yx, 2.3) = (y2|x3)

3. Damit sind wir in der Lage, situationale Insertionen in semiotischen
Dualsystemen vorzunehmen, d.h. also, grob gesagt, nicht-trajektierte durch
trajektierte Relationen zu ersetzen. Als Beispiel diene das folgende Dualsy-
stem mit dem zugehorigen randtheoretischen Diagramm (vgl. Toth 2026c¢).

DS: ZKl = (3.1, 2.1, 1.2) x RTh = (2.1, 1.2, 1.3)
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Durch Trajektion bekommen wir

DS(T(ZK1)) = (3.2,1.1]2.1,1.2) x (2.1,1.2]| 1.1 2.3)

UoUr = (3.2,1.2)  UbSyse = (3.2,1.1)
1 2 3 1 2 3

und durch Substitution in DS(T(ZKI)) erhalten wir
subst(ZKI((UrSysr), (2.1 | 3.1)))
subst(RTh((SyslcUr), (1.2 | 2.3)))



(3.2,11[2.1]3.1) x (2.1,1.2 23| 1.1)
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